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4.2 lNapatpnon PBivreo
4.2.1 lNpoeToipaacia

1. HAekTpPIKO peupa, yia Tn PIVIEOKANEPA KAl EVOEXONEVWC KATTOIN
TTapeAkopeva (11.X. laptop)

2. MoV OKOTTEUOUNE TNV KAMEPO.

Av KataypA@ouue yvwaoTn Bpoxn, TOTE TTPOTIMATAI TO UYOoC Twv 50
hoipwv Kai To adiuouBio Twv 20-30 polpwyv EKATEPWOEV TOU
OKTIVOBOAOU onpeiou.

ETreidr opwg 10 A.2. Kiveital, AOyw TnG TTEPIOTPOPNC TNGS ['NG, oav
AVA@POPIKO ONMUEIO UTTOPOUME VA TTAPOUNE QUTO TO OTTOIO AVTIOTOIXEI
OTO JMEOO TNG TTPORAETTONEVNC DIAPKEIAC TNG TTAPATAPNONG.

3. Npoocoxn oTnv mOavry CUUTTUKVWOT UdpaTuwyv KAaTa Tn d1dpKeIa
NG VUXTAC, OXI MOVO TTAVW OTIC OTTITIKEC ETTIPAVEIEC OAAG Kl O€ KABE

NAEKTPOVIKO €CAPTNMA.

-- > ToTroB€TNon €vog KUAiVOPOU aTTd XvVOUudWwTO NAupo XapTovi yUupw

aT1Td TO OTITIKO OUCTNMA. 4
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4.2.2 ESOTTAIONOG

(i) O acicOnTApPOC (detector), T.X. KAUEPQA, O OTTOIOC AvayvVWPICEl TO WG ATTO
TO METEWPO KAl TIG AOITTEC TTNYEC (sources) oTo TTEdIo Kal TO JETATPETTEI O€
onua (signal) 1r.X. HAekTpOVIA.

(if) To oTrTIKG cUOTNPO (optical system 1) optics) T1.X. aAKOC, TTOU €O0TIALEI TO
QWG TTAVW OTOV aIoONTripa Kal dnuIoupyEi TNV €iIkOva (image).

(if) To cuoTnua eAéyyou TnNG diATagNG

(iv) To cuoTnua TTPOCWPIVAG atrofnkeuong Twy dedopévwy (data
storage) 1a otroia peTETTeEITa Ba avaxBouv o€ PeTprocelc (measurements), kai
(v) n eicaywyn Kal atroBnkeuon Tou xpovou
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Watec 902 DM2S KaAwsio RCA

Videokduepa KaAwdio video-to-
YOURAGU PWTIOLOU USB 2.0 tn¢ Belkin
(Low Light Level)

Computar

AoQaipIKOC pakog
EOTIQKNC ATTOOTACNC
6 xIAloOoTWV

Laptop

Tpitrodac




Garmin18-LVC OEM

Aicbnthpac GPS (1 p.p.s.)
TIM-10 (AME)
2 UOKEUN €10aywyng povou GPS.
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V2.

2 UVIOTWHEVA XAPaKTNPIOTIKA UTTOAOYIOTH: TOUAGxioTov 2.4 Ghz
Pentium 4, Vista, Windows XP/2000. 11



To mpoypapua UFO Capture V2 Acitoupyei he TNV apxn TNG
avixveuong aAAaywv oTn oknvh (change detection).

To TTpoypapua AoyIOMIKOU TToU ETTITPETTEI TN AWnN (capture) uoévo otav
N OKNVNA IKAVOTTOIEI KATTOIO KPITAPIA.

PuBuiouevol Trapapetpol: Kivnon, aAAayrn QwTEIVOTNTAG, KPOTOG, KATT.

Evapegn eyypagerc oto okAnpo dioko (wmv, KATT).




AITTAN KaTtaypagn HETEWPWV!




Kd&Be TTapatripnon METEWPOU TTPETTEI VO OUVOOEUETAI ATTO TO XPOVO
ANwNG, yia dUo KUpiwg AOYOUG: TTPWTOV Yia TV avaywyn (reduction)
TWV TTAPATNPNOEWY O€ ETTIOTNUOVIKA XPNOIUEC UETPNOEIC KAl DEUTEPOV
VIO TNV avayvwpeion METEWPWY TTOU KATAypA@ovTal TAUuTOXpova atrd
OUo N TapaTTavw OTaBuoUC TIou [Ppiokovial o€  OIAPOPETIKEC
TOTT0BE0iEC

H teAeuTaia kavel duvard Tov UTTOAOYIOUO TNG TTopeiag (trajectory) Tou
METEWPOU O€ TPEIC OIAOTACEIC, KAl CUVETTWG TNG NAIOKEVTPIKAG TOU
TpoxIac (orbit).

[Mepoeidng; Oxi !




Kataypagn Aautrpou lNepoeidn
oTov MNdpvwva, ue xpovo GPS.




4.2.3 Meta tnv TTapatipnon: Emecepyaaia.

H emre¢epyaoia Aypewyv Bivieo KupaiveTal atrd Tn Xpnon Twv dOedouEVWYV
W¢ £YOUV TI.X. YIO TTapouadiacn oTo d1adiKTuo,

MEXPI TNV TTAR PN ETTIOTNUOVIKA TOUG ETTECEPYOATIA YIA TV ECAYWY TWV
OUPAVIWYV CUVTETAYHEVWV KAl TNG AQUTTPOTNTOS TOU HETEWPOU WG
ouvapTNON TOU XPOVOU, TNG TTOPEIOG TOU OTO XWPO KAl TNG NAIOKEVTPIKNG
TOoU TpoyIiag. Ta duo TeAeuTaia gival duvaTtov va yivouv €AV UTTAPXOUV
TAUTOXPOVEC KaTayPaAPEC ATTO dUO ) TTEPIOOOTEPEC TOTTOBETIEC.




Bpoxn MNMepoeidwyv, 10 — 14 AuyouoTou 2009, MNapvwvag

Kataypaen ue Watec — UFO Capture V2




KaAec llapatnpnoeicg !
ATTOOTOAOG XprioTou

BayyeAng Toaung
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	Slide 5
	4.2.2 Εξοπλισμός  (i) Ο αισθητήρας (detector), π.χ. κάμερα, ο οποίος αναγνωρίζει το φως από το μετέωρο και τις λοιπές πηγές (sources) στο πεδίο και το μετατρέπει σε σήμα (signal) π.χ. Ηλεκτρόνια. (ii) το οπτικό σύστημα (optical system ή optics) π.χ. φακός, που εστιάζει το φως πάνω στον αισθητήρα και δημιουργεί την εικόνα (image). (ii) το σύστημα ελέγχου της διάταξης (iv) το σύστημα προσωρινής αποθήκευσης των δεδομένων (data storage) τα οποία μετέπειτα θα αναχθούν σε μετρήσεις (measurements), και  (v) η εισαγωγή και αποθήκευση του χρόνου
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